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Charakterystyka przejściowa wzm. różnicowego
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gmT - transkonduktancja tranzystorów w punkcie pracy

Analiza małosygnałowa wzm. różnicowego
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nym

6



Wpływ obciążenia na wzmocnienia wzm. różn.

Uwaga: EC i EC2 oznaczają składowe stałe
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pozostałe napięcia i prądy to amplitudy zespolone składowych
zmiennych
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