PROJEKT: Uniwersalny modut inercyjnej nawigaciji zliczeniowej (IMU) do uktadéw sterowania
| naprowadzania rakiet
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Celem projektu jest opracowanie nowego modutu inercyjnej nawigacji zliczeniowej (IMU) przeznaczonego do &
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sterowania i naprowadzania rakiet (PGT VI). W ramach projektu okreslone zostang zalety i wady rozwigzan b
modelowych na podstawie prob laboratoryjnych oraz poligonowych. Kluczowa idea jest budowa .
profesjonalnego IMU wytacznie przy uzyciu czujnikow MEMS.
Projekt finansowany przez Narodowe Centrum Badan i Rozwoju w ramach programu "Rozwdj nowoczesnych, przetomowych technologii 7 :E*_' g
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